Grundgestell

Portalzelle fir PM-SZ Portalgestell fir PM-SL Gestell Roboterzelle RZ

l10[20[35150]100]150[250] l10[20[35150]100]150(250] {1020[35/50]100]150] 250/ 400

Gestell Roboterzelle RL Tiurmodul Ladeluke Abschottungsmodul Medienmodul
{10020]35[50]100150[250] 400} 1020(35[50[100]150]250] 400]1000[ 2500 §  W10[20[35150]100]150[250]400] 10002500}  W10[20[35[50]100]150]250] 400]1000[ 2500

Maximal handhabbares Gewicht in kg
10]20135(501100150{250{400{1000{ 2500

Wirtschaftliche Auto-
mation von Bearbei-
tungszentren bei
kleinen und mittleren
LosgréBen ist eine a
spannende und - _ E ~ 7 /
fordernde Aufgaben- ' “‘
stellung. Mit der
Produktreihe
Palmaster bieten

wir eine passende
Lésung im Bereich
Palettenhandhabung
an. Dies sowohl fiir
Einzelmaschinen

als auch fur flexible
Fertigungssysteme

mit mehreren . . .
Palettenpool fir eine Einzelmaschine

Maschinen. Die Deckenmontierter Schwenkarm

komplette Produkt- Max. Transportgewicht 250 kg
reihe ist modular und

erweiterbar aufge-

baut und verwendet

fur alle Bereiche die

selben Komponenten.

Software
8.3

prosys|(prosys [ prorys | prosys

Prosys Basic Prosys Basic Prosys Basic Prosys DNC
Grundmodul Anlagenvisualisierung GSM Alarmmodul Schnittstelle Maschine
8.5 8.6 8.7 8.8

-n-ur. g -n-ur. g -rl-- g -rl-- g
Prosys DNC Prosys DNC Prosys TM Prosys TM
Schnittstelle CAM Schnittstelle ERP Werkzeugdifferenzliste Werkzeugstammdaten

8.11

pProsys

MOL >

n!o’g , gewichte bis 400 kg

Prosys NC Prosys MDE Prosys APS Prosys RM
NC-Programmverwaltung Maschinendatenerfassung Simulationsmodul Rohmaterialverwaltung

Prosys TM
Anbindung Voreinstellgerat

Modulbaukasten

N-
BN handhabung
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Bewegen Greifen

Portalschlitten PM-S

10120]35(50]100150[250]

Unsere flexible Roboterzelle aus
8.13 dem Baukasten fur Werkstlick-

Schwenkarm PM-S Dreheinheit PM-S Knickarmroboter

Lineareinheit Roboter Regalbediengeriat PM-FMS Greifgabel Spannsystem stirnseitig Werkstlckgreifer 1
{10]20l35[50[100] 150] 250] 400 1020/35[50[100]150] 250] 400[1000] 2500 W1cl20[35l50[100[150[250]400]1000] 2500  W10[20}35[50]100]150[250] 400] 10/20[35(50]100]

J10l20]35!50l1 00l 150[250] 10120]sls0l100l150[250] 400 [1000] 2500 Wol20jaslsol1ool150[250] 200}

Palmaster RL

Erweiterung der Roboterzelle Palmaster RZ

um eine Lineareinheit

Werkstlickgreifer 2 Doppelteleskop Zinkenabstandsverstellung
{10]20[35[50[100] 150} [10]20[35[50]100]150] 250] 400[1000[2500 §  W10f20[35]50[100]150[250] 400]1000] 2500}

Magazinieren

Flexibles Fertigungssystem mit
Palmaster SL DENgES)

Max. Transportgewichte

bis 2500 kg

i vollautomatischem Hochregallager
Deckenmontierter Schwenk- E

armlader — Bodenfreiheit und
schmalster Bauraum

Paletten

Palettenerstausriistung Spannsystem
[1020[3515011001150[250] 400[1000] 2500} W10l20]35150]100]150[250] 400]1000] 2500}

Zusatzstationen

Schaltschrank Steueruni Beckhoff

Ruststation mit Drehtir

Bedienpanel Zusatzpanel
[10[20]35[50]100] 150] 250[ 400] 1000}

- 1
Doppelruststation Materialpaletten-Einschleuse ~ Zwischenteleskop Reinigungsstation Palettenwagenbeladung
{1020[35]50[100]150] 250] 400 [1020[35[s0[100]150]250] 400]1000[ 2500 §  fl10[20]3550[100[150[250]400[ 10002500  W10[20135]50100[150[250[ 400[1000] 2500  [10f20[35]50[100]150]250] 400]1000[ 2500}
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